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^ (57) Abstract: The invention relates to a linear motor and its progressive motion or motion control, more particularly for modular 

_ transport devices with straight and curved route sections forming a route course, 'fhe invention aims at providing said type of linear 

W motor in such a way that 

^ [Fortsetzung auf der nachslen SeiteJ 
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extensive modularity or flexibility of said linear motor can be guaranteed with little expenditure in terms of equipment and software, 
particularly with regard to various applications or machine configurations, especially when a plurality of secondary parts are used. 
This is achieved in that the secondary part (7) has at least one permanent magnet and a signal processing device (6) with a progressive 
motion or motion controller, which generates at least one set value relevant to the coil control (9), wherein the set value is fed as a 
magnitude for commutation using a set value interface ( 1) of a coil control (9) that is stationary relative to the primary part (8). Means 
are also provided for rigidly positioning the secondary part, said means guiding the secondary part along a predetermined stretch. 

(57) Zusammenfassung: Linearmotor und dessen Fortbewegungs- bzw. Bewegungsregelung, insbesondere fur modulare Trans- 
porteinrichtungen mit geraden und kurvenformigen Streckenabschnitten, die einen Streckenverlauf bilden. Es ist Aufgabe der Er- 
findung, einen Linearmotor der eingangs genannten Art so zu konzipieren, dass erbei geringem apparativen und softwaremassigen 
Aufwand eine weitgehende Modularital bzw. Flexibility, insbesondere hinsichtlich unlerschiedlicher Anwendungen oder Maschi- 
ncnkonfiguralionen gcwahrlcislet, spczicll bci Verwcndung cincr Viclzahl von Sckundarlcilcn. Dies wird dadurch crrcichl, dass das 
Sckundartcil (7) wenigstens einen Pcrmancntmagnct und cine Signalvcrarbcitungsvorrichtung (6) mit Fortbcwcgungs-bzw. Bcwc- 
gungsregler aufweist, welche zumindest einen beziiglich der Spulenansteuerung (9) relevanten Sollwert erzeugt, wobei der Sollwert 
uber eine Sollwertschnittstelle (1) vom Sekundarteil einer beziiglich des Primarteiles (8) ortsfesten Spulenansteuerung (9) als fur 
die Kommutierung verwendete Grosse zugefuhrt ist und Mittel zur steifen Lagerung des Sekundiirteiles vorgesehen sind, die das 
Sekundarteil entlang der vorbestimmten Wegstecke fiihren. 



